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Zusammenfassung:
Das Ziel des vorliegenden Forschungsvorhabens besteht darin, Weltmodelle für autonome
Inspektionsfahrzeuge zu entwickeln, welche umfassend und allgemein genug für das Arbeiten in
dreidimensionalen technischen Umgebungen sind, und gleichwohl schritthaltende, echtzeitfähige
und robuste Verfahren für die Kartierung, Lokalisierung und Objekterkennung erlauben. ...
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